Instrukcja montazu lokalizatora GPS
typu PetSoft S3 w wersji CV200 VIDEO

(wersja skrocona v. 1.01)

Zalecenia podstawowe:

- Zasilanie lokalizatora GPS podtgczone "przed stacyjka"

- Brak elementéw metalowych ponad lokalizatorem GPS

- Lokalizator GPS w pozycji nalepka z napisem , TA STRONA DO GORY" skierowang w strone gérna
(otwarte niebo) (wazne)

- Chroni¢ przed wilgocig - obudowa nie jest wodoszczelna.

- Nie przykleja¢ lokalizatora GPS do metalowych elementéw nadwozia pojazdu.

Opis kolorow i funkcji kabli:

1. Czerwony - zasilanie lokalizatora przed stacyjkg (+) (od +9V= do +24V=) (VIN)
2. Czarny - masa (-) (GND)

3. Biaty — niegasnacy plus po stacyjce (+ po stacyjce) (IGN SENS)

Opcjonalnie (CL IlI):

4. CAN H - Pomaranczowo-zielony (CAN1-H)

5. CAN L - Pomaranczowo-brgzowy (CAN1-L)

6. Tachograf C5 — Zielono-czarny (CAN2-H)

7. Tachograf C7 — Zielono-biaty (CAN2-L)

8. Tachograf K-Line (D8) — Zielono-brazowy (ADIN2)

Kable oznaczone CAN 2 L/H przeznaczone s3 do pobierania DDD i muszg by¢ podtgczone do ztacza C

pin 5/7 tachografu, jak na obrazku powyzej. Bardzo wazng rzeczg jest rezystancja na pinie 5/7 ztacza

C. Nalezy zmierzy¢ rezystancje, gdy przewody CAN 2 sg podtagczone, a tachograf jest wytgczony. Jesli

wynosi 120 Q, nalezy doda¢ dodatkowy rezystor 120 Q jak najblizej ztgcza w tachografie. Ostatecznie
rezystancja na tych ztgczach powinna wynosic¢ 60 Q. Rezystor dodawany jest do urzadzenia.

Instalacja lokalizatora GPS w pojezdzie — podtgczenie kabli
Aby prawidtowo zainstalowac lokalizator PetSoft S3 w pojezdzie nalezy:
o Przyklei¢ lokalizator GPS do szyby samochodu kamera w kierunku jego ruchu
e Podtaczyé [mase] [zasilanie , przed stacyjkg”] [plus , po stacyjce”] [CAN H/L] [C5/C7/K-Line]
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Uruchomienie
W celu uruchomienia urzadzenia nalezy podtgczy¢ przewody zgodnie z opisem. Nastepnie nalezy
zalogowac sie na swoje konto monitoringu GPS i sprawdzi¢ widocznosé pojazdu na mapie.

Synchronizacja z magistralag CAN w pojezdzie

W celu synchronizacji nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce czynnosci:
1. Podtaczy¢ prawidtowo kable CAN H/L

Podtaczyc¢ zasilanie

Uruchomi¢ pojazd

Wejs¢ na strone https://www.monitoring-gps.net/

Z menu wybra¢ Pomoc > Instalacja GPS

Wopisa¢ numer seryjny lokalizatora

Nacisnac ,,Pokaz dane”

Pojawi sie przycisk ,,Synchronizacja CAN”

Nacisnac ten przycisk i poczekac ok. 60 s.

10. Nacisng¢ ponownie przycisk ,,Pokaz dane”

11. Jezeli synchronizacja sie powiodta to w ramce , Ostatnia ramka CAN” pokazg sie dane a pod
spodem poziom paliwa, stan licznika i obroty silnika. Jezeli te dane odpowiadajg stanowi
faktycznemu to oznacza prawidtowe zakonczenie procesu synchronizacji z szyng CAN
pojazdu.
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Sprawdzenie komunikacji z tachografem

W celu sprawdzenia komunikacji lokalizatora GPS z tachografem:
1. Podtaczy¢ wszystkie potrzebne kable

Witaczyé silnik w samochodzie

Wejs¢ na strone https://www.monitoring-gps.net/

Z menu wybra¢ Pomoc > Instalacja GPS

Whpisa¢ numer seryjny lokalizatora

Nacisngc¢ ,,Pokaz dane”

Pojawi sie przycisk ,,Stan tacho”

Nacisngc ten przycisk i poczekac 30 s.

Nacisng¢ ponownie nacisng¢ przycisk ,Pokaz dane”

10. Jezeli pojawi sie komunikat ,,Komunikacja z tachografem OK” oznacza to, ze instalacja zostata
przeprowadzona prawidtowo.

11. W przypadku innego komunikatu nalezy sprawdzi¢ sposdb instalacji.
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