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1. Informacje ogdlne

Lokalizator GPS typu mL900-8p jest urzgdzeniem przeznaczonym do nadzorowania maszyn i urzadzen
mechanicznych poruszajgcych sie po terenie otwartym. Jest stosowany wszedzie tam, gdzie
potrzebna jest informacja o potozeniu urzadzenia, jego predkosci i innych parametrach technicznych.

2. Budowa i zasada dziatania

Lokalizator mL900-8p zbudowany jest w oparciu o0 modut transmisji GSM i odbiornik GPS. Antena
odbierajgca sygnat satelitow systemu GPS wbudowana jest w urzadzeniu zas antena transmisji GSM
nakrecana jest na zewnatrz obudowy. Lokalizator dziata na nastepujgcych zasadach:

1. Zbiera informacje o potozeniu geograficznym z systemu satelitdw GSM
Zbiera dane z wejs¢ cyfrowych i analogowych
Zbiera dane z pozostatych czujnikéw ( o ile sg podtgczone)
Przetwarza zebrane dane
Przesyta zebrane dane za posrednictwem systemu telefonii komdrkowej GSM na serwer
Pozwala na sterowanie wyjsciami cyfrowymi za posrednictwem komend SMS

oukwnN

Lokalizator posiada gniazdo 18-to stykowe ktére stuzy do sterowania i zbierania danych

Gniazdo mL900-8p

3. Funkcje lokalizatora

Lokalizator GPS posiada nastepujgce funkcje:

2. Odbiera koordynaty geograficzne z systemu satelitow GPS
Przyjmuje dane z 8 wejs¢é cyfrowych
Odbiera dane z 2 wejs¢ analogowych
Odbiera dane z czujnika temperatury o ile zostat podtaczony
Posiada 3 wyjscia cyfrowe typu OC (otwarty kolektor)

oukAWw
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4. Oznaczenie stykow lokalizatora

Oznaczenie stykdéw na obudowie lokalizatora

Numer Opis funkcji styku

1 Zasilanie 12V =

2 Masa

3 Wyjscie cyfrowe 1 typu ,otwarty kolektor” . Maksymalne napiecie zasilania 24V.
Maksymalny prad 250maA.

4 Wyjscie cyfrowe 2 typu ,otwarty kolektor” . Maksymalne napiecie zasilania 24V.
Maksymalny prad 250mA.

5 Wyjscie cyfrowe 3 typu ,otwarty kolektor” . Maksymalne napiecie zasilania 24V.
Maksymalny prad 250mA.

6 Masa

7 Data czujnika temperatury DS1820

8 Zasilanie czujnika temperatury DS1820 + 3v3=

9 Wejscie analogowe 2 — stosowane do podtgczenia zasilania 12V lub 24V w celu jego
kontroli

10 Wejscie analogowe 1 — stosowane do podtgczenia sondy paliwa lub ptywaka
zbiornika paliwa.

11 Wejscie cyfrowe 8. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu
logicznego ,,1”. Podtagczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”

12 Wejscie cyfrowe 7. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu
logicznego ,,1”. Podtagczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”

13 Wejscie cyfrowe 6. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu
logicznego ,,1”. Podtgczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”

14 Wejscie cyfrowe 5. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu
logicznego ,,1”. Podtaczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”

15 Wejscie cyfrowe 4. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu
logicznego ,,1”. Podtaczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”

16 Wejscie cyfrowe 3. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu
logicznego ,,1”. Podtaczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”

17 Wejscie cyfrowe 2. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu
logicznego ,,1”. Podtaczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”

18 Wejscie cyfrowe 1. Podtgczenie napiecia 12V lub 24V powoduje ustawienie stanu

logicznego ,,1”. Podtaczenie do masy lub pozostawienie otwartego to logiczne ,,0”
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7. Instalacja lokalizatora GPS w maszynie

Aby prawidtowo zainstalowa¢ lokalizator mL900-8p w maszynie nalezy wykonaé nastepujgce

czynnosci:

1. Rozpakowaé lokalizator z opakowania transportowego

2. Na wystajacy nagwintowany trzpien wystajgcy z obudowy lokalizatora nakreci¢ dostarczong
antene GSM. Czynnos¢ te nalezy wykonaé ,,z czuciem” aby nie uszkodzi¢ anteny lub gniazda.
Nie nalezy uzywacé zbyt duzej sity. Nie nalezy tez do tej czynnosci uzywac jakichkolwiek
narzedzi.

3. W maszynie nalezy odszukad takie miejsce w instalacji w ktédrym wystepuje napiecie 12V na
state. To znaczy, ze przewody zasilane s3 z instalacji pojazdu nawet gdy maszyna jest
unieruchomiona.

4. Podtgczyc zasilanie, wejscia i wyjscia oraz czujniki.

5. Bardzo istotne jest miejsce zainstalowania samego lokalizatora. Poniewaz zawiera on po
obudowag antene do odbioru sygnatu z satelitéw systemu GPS, musi by¢ zainstalowany w
miejscu nie przykrytym z géry elementami metalowymi maszyny.

6. Do prawidtowo podtaczonej wigzki kablowej nalezy podtaczy¢ lokalizator z pomocg gniazda
18-to stykowego.

7. Natychmiast po podfaczeniu lokalizator rozpoczyna prace.

8. Jezeli podtaczenie zostato wykonane prawidtowo to na spodzie obudowy zapali sie czerwona
lampka

9. 0d tej chwili urzadzenie jest gotowe do pracy

6.Znaczenie lampek sygnalizacyjnych

Na spodzie budowy znajdujg sie dwie lampki sygnalizacyjne. Sg to w kolejnosci czerwona i zielona.

A. Czerwona lampka jest to sygnalizacja prawidtowego podtgczenia zasilania do lokalizatora.
B. Zielona lampka sygnalizuje nam stan w jakim znajduje sie modut komunikacji GSM.

Mozliwe stany sygnalizacyjne.

ZASILANIE — Lampka czerwona Pali sie ciggtym Swiattem Lokalizator podtaczony

prawidtowo do zasilania

ZASILANIE — Lampka czerwona Nie pali sie Brak zasilania lub zamieniona

polaryzacja przewoddéw
zasilajacych

GSM — Lampka zielona Nie pali sie Awaria modemu — skontaktuj sie z
serwisem
GSM — Lampka zielona Btyska pojedynczym sygnatem co Modem GSM synchronizuje sie z
800 milisekund siecig telefoniczna.
GSM — Lampka zielona Btyska pojedynczym sygnatem co 3 | Prawidtowa praca modemu GSM
sekundy
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W trakcie normalne pracy lokalizatora sygnalizacja wyglada nastepujaco:
A. Czerwona lampka zasilania swieci sie na state
B. Zielona lampka GSM miga impulsem co 3 sekundy

W takiej sytuacji lokalizator potrafi okreslié¢ pozycje geograficzng i przestaé jg na serwer
WWwWw.monitoring-gps.net .

7.Komendy SMS

Lokalizator posiada 3 wyjscia typu ,,otwarty kolektor”. Mozna nimi sterowa¢ za pomocg komend
SMS. Ponizej przedstawiono liste komend SMS jakie stuzg do sterowania wyjsciami.

W celu podtgczenia przekaznika do obwodu ,,otwartego kolektora” nalezy jeden styk cewki
przekaznika podtgczy¢ do plusa zasilania a drugi do odpowiedniego wyjscia (styk 3,4 lub 5).
Wewnetrzny obwdd elektroniczny struje prgdem od strony masy. W przypadku jego wysterowania
otwiera ten obwdd zwierajgc go do masy, co pozwala na przeptyw prgdu w obwodzie cewki
przekaznika.

W ponizszej tabeli przedstawiono komendy SMS. Nazwy wejs¢ i wyjsé cyfrowych przedstawione
ponizej jako ,,WejscieX” czy ,, WyjscieX” mozna definiowac w systemie monitoringu. W tym celu
nalezy wejs¢ do Czujniki > Definicja nazw wejs¢ i wyjs¢ i w kolumnie ,Komenda SMS” dokona¢
odpowiedniej zmiany. Zmiany zostang pobrane przez lokalizator w ciggu 20 minut czyli przy kolejnym
pobraniu ustawien z serwera.

Obiekty Lokalizacje Czujniki Zdarzenia Raporty Mapa Koszty  Inne Jestes w : Lokalizacje > Zestawienia obiektow

Definiowanie nazw dla wejsc i wyjsc lokalizatora

e
: Komenda SMS S
1 Wejsciel Bez opisu we v ‘m ’ §
2 Wejscie 2 Bez opisu zaplon Vd Lista obiektow -
3 Wejécie 3 Bez opisu wejscie3 v
4 Wejscie 4 Bez opisu wejscied vd 1 | Testyterenowel
5 Wejécie 5 Bez opisu wejscie5 Vd 2 Testy terenowe 2
6 Wejécie 6 Bez opisu wejscieb & 3 | Testy terenowe 3
74 Wejscie 7 Bez opisu wejscie? v
8 Wejscie 8 Bez opisu wejscied v
9 Wejicie analogowe 1 Litr Poziom paliwa V4
10 = Wejscie analogowe 2 Volt Napigcie zasilania v
1 Wyjéciel Bez opisu blokada rd
12 Wyjscie 2 Bez opisu wyjscie2 v d
13 Wyjécie 3 Bez opisu wyjscie3 &
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Komenda SMS Stan obwodu Uwagi

WyjscieX ON Obwadd kolektora Komenda wysytana SMS-em na numer karty SIM
tranzystora sterujgcego lokalizatora. X- numer sterowanego obwodu. Na
zostaje wysterowany. przyktad : ,Wyjscie2 on” zwiera obwdd wyjscia
Pozwala to na przeptyw numer 2. W odpowiedzi wystany zostanie SMS o
pradu przez ten obwdd do | tresci ,Wyjscie2 > 1 — OK”
masy.

WyjscieX OF Obwdd kolektora Komenda wysytana SMS-em na numer karty SIM
tranzystora sterujgcego lokalizatora. X- numer sterowanego obwodu. Na
zostaje zablokowany. przyktad : ,Wyjscie2 of” rozwiera obwdd wyjscia
Blokuje to przeptyw pragdu | numer 2. W odpowiedzi wystany zostanie SMS o
w obwodzie. tresci ,,Wyjscie2 >3 — OK”

WyjscieX ONOF Zmienia sie na 3 sekundy Komenda wysytana SMS-em na numer karty SIM
stan obwodu sterujacego, lokalizatora. X- numer sterowanego obwodu. Na
po czym wraca do przyktad : ,,Wyjscie2 onof” przetacza na 3
poprzedniego stanu sekundy obwdd wyjscia numer 2. W odpowiedzi

wystany zostanie SMS o tresci ,,Wyjscie2 > 3 —
OoK”

Stany Zapytanie o stany wejsc i W odpowiedzi wysytany jest SMS o tresci:

wyjs¢ cyfrowych »Wejscia=10101010 Wyjscia=101" gdzie zera i
jedynki oznaczajg aktualne stany wejs¢ i wyjsc
ukfadu.

WyjscieX Zapytanie o stan wyjscia W odpowiedzi wysytany jest SMS o tresci:
cyfrowego »WyjscieX=1" lub ,,WyjscieX=0"

WejscieX Zapytanie o stan wejscia W odpowiedzi wysytany jest SMS o tresci:
cyfrowego »WejscieX=1" lub , WejscieX=0"

Numer karty SIM zastosowanej w lokalizatorze zostanie podany mailem przez dostawce. Nalezy go

chronic¢ przed dostepem osdb niepowotanych.

Brak odpowiedzi na wystang komende nie oznacza ze nie zostata wykonana. Odpowiedzi wysytane s3
za posrednictwem sieci GPRS i to czy nadejdg uzaleznione jest od tego czy lokalizator GPS jest

potaczony z tg siecia.

Komendy SMS przyjmowane sg domysinie z dowolnego numeru telefonu. Jezeli konieczne jest

ograniczenie w tym zakresie nalezy wykonac to w systemie. Trzeba wejs¢ do Menu > Obiekty >
Kontakty > Zaufane kontakty SMS i wybrac te kontakty z ktorych lokalizator bedzie przyjmowaé SMS-
y. Zmiany zostang pobrane przez lokalizator w ciggu 20 minut czyli przy kolejnym pobraniu ustawien z

serwera.

Ponizej znajduje sie zrzut ekranu pokazujgcy ustawienie jednego kontaktu jako zaufanego dla

wybranego lokalizatora.
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Obiekty  Lokalizacje  Czujniki  Zdarzenia Raporty  Mapa Koszty  Inne Jestes w : Obiekty > Kontakty > Zaufane

Lista telefonow z ktorych przyjmowane sq SMS-y z poleceniami Lista pojazdow
; I
@ Dodaj nowa zaufany kontakt » B Hae
Kontakt Odczyt | Sterowanie 1 | Testy terenowe 1
1 | Krzysio Tak Nie D ool

3 | Testy terenowe 3

Pusta lista oznacza, ze SMS-y beda przyjmowane z dowolnego telefonu

Uwaga: Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki wynikte z zastosowania funkcji odciecia
dowolnego obwodu w maszyny. Nabywca dokonuje wiasnej instalacji takiego obwodu na wytaczna
odpowiedzialnos¢.

9. Specyfikacja techniczna lokalizatora mL900-8p

Modut GPS

Chipset MediaTek
Antena wew 25x25 mm
Pobdr pradu spoczynek 5 mA

Pobor pradu ruch 40mA
Czestotliwos¢ L1

llos¢ kanatéw 51
Doktadnos¢ pozycjonowania 2,5m

Zimny stary 36 sekund
Goracy stary 1 sekunda
Procesor ARM7TDMI
Temperatura pracy -40C-+85C
Modem GSM

Zakresy pracy GSM/GPRS 900/1800/1900 MHz
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Pobor pradu 2W

GPSR Klasa 10

Stos PPP Wbudowany
CsD 14.4 kbps
Szybkos¢ GPRS 85,6 Kbps

SMS Obstuguje
Temperatura pracy -40C-+85C
Ptyta gtéwna

Procesor Atmegab4L
Zasilanie 12 v=
Sygnalizacja zasilania Czerwony LED
Sygnalizacja modemu GSM Zielony LED
Lokalizator

Pobdr pradu 120mA

Antena GSM Zewnetrzna
Wymiary 110x60x25 mm
Waga 150g
Temperatura pracy -40C-+75C
Obudowa PCV —Klasa IP20

Wejscia i wyjscia

Wejscia cyfrowe Wejscie x 8
Dane z czujnika temperatury Wejscie

Wejscia analogowe Wejscie x 2
Wyjscia OC Wyjscie x 3
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