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1. Informacje ogdlne

Lokalizator GPS typu mL300-can jest urzadzeniem przeznaczonym do nadzorowania pojazdow
mechanicznych poruszajgcych sie po terenie otwartym. Jest stosowany wszedzie tam, gdzie
potrzebna jest informacja o potozeniu pojazdu, jego predkosci i innych parametrach technicznych.
Dzieki mozliwosci wspétpracy z modutem czytajgcym dane z komputera poktadowego pojazdu jest
urzadzeniem o bardzo szerokich mozliwosciach.

2. Budowa i zasada dziatania

Lokalizator mL300-can zbudowany jest w oparciu o modut transmisji GSM i odbiornik GPS. Antena
odbierajgca sygnat satelitow systemu GPS wbudowana jest w urzgdzeniu zas antena transmisji GSM
nakrecana jest na zewnatrz obudowy. Lokalizator dziata na nastepujacych zasadach:

1. Zbiera informacje o potozeniu geograficznym z systemu satelitéw GSM

2. Zbiera dane dotyczace stanu pojazdu takie jak poziom paliwa, wielko$é obrotdw silnika, itp.

(tylko w przypadku podtgczonego modutu CAN)

3. Zbiera dane z pozostatych czujnikéow ( o ile sg podtgczone)
Przetwarza zebrane dane
5. Przesyfa zebrane dane za posrednictwem systemu telefonii komérkowej GSM na serwer

e

Lokalizator posiada gniazdo 18-to stykowe ktére stuzy do sterowania i zbierania danych

Gniazdo mL300-can
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3. Funkcje lokalizatora

Lokalizator GPS posiada nastepujgce funkcje:

1. Odbiera koordynaty geograficzne z systemu satelitdw GPS
Przyjmuje dane z poktadowego komputera pojazdu za posrednictwem szyny CAN
Odbiera dane z maksymalnie 2 sond paliwa zainstalowanych w zbiornikach pojazdu
Odbiera dane z czujnika temperatury o ile zostat podtgczony
Posiada izolowany styk pozwalajgcy na zdalne unieruchomienie pojazdu na posrednictwem
komendy SMS

vk wnN

4.0kablowanie
Okablowanie w wersji umozliwiajgcej podtgczenia konwertera CAN
Lokalizator dostarczany jest z odpowiednig wigzkg kablowg. Podstawowa wigzka kablowa o symbolu

mL300-MCB-1 pozwala na prawidtowe podtaczenie lokalizatora do instalacji pojazdu oraz
podtgczenie modutu CAN do szyny CAN pojazdu.

Wiagzka kablowa mL300-MCB-1

Wiazka ta posiada dwie wtyczki oraz odizolowane kable do montazu w instalacji samochodu.
Wtyczka 16-to stykowa stuzy do podtgczenia modutu CAN-MCB a wtyczka 18-to stykowa stuzy do
podtaczenia lokalizatora mL300-can.
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Okablowanie umozliwiajgce podtaczenie sondy paliwowej na przyktadzie sondy S5

Dodatkowa wigzka kablowg dostepng do lokalizatora jest wigzka mL300-S5-1 . Jest to wigzka
pozwalajgca na podfaczenie sondy typu S5 do lokalizatora.

Wiazka mL300-S5-1

5. Modut CAN-MCB
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Do odbierania danych z magistrali CAN pojazdu stuzy modut CAN-MCB. Zadaniem tego modutu jest
odbieranie sygnatu cyfrowego z szyny CAN pojazdu, przetwarzanie go i przesytanie do lokalizatora
mL300-can.

6. Sonda paliwowa S5 wraz z dzielnikiem napiecia

Aby uzyska¢ odczyt poziomu paliwa z sondy paliwowej powinna by¢ ona zainstalowana w sposéb
zgodny z obowigzujgcymi przepisami i zasadami bezpieczenistwa. Ponizsza instrukcja pokazuje jedynie
jak prawidtowo wykona¢ podtaczenia elektryczne sondy z lokalizatorem GPS. Aby tego dokonaé
nalezy posiada¢ wigzke kablowg mL300-5S5-1, dzielnik napiecia oraz samg sonde typu S5.

Elementy potrzebne do wykonania podtgczenia

Wykonanie podtgczenie wymaga w kolejnosci:
1. Podtaczenia sondy S5 do konwertera za po$rednictwem gniazda dwustykowego

2. Podfaczenia konwertera z wigzka kablowa mL300-S5-1 za pomocg gniazda 6-cio stykowego

3. Podtaczenia wigzki kablowej do zasilania
4. Podtaczenia lokalizatora do wigzki kablowej za pomoca gniazda 18-to stykowego

e ——
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KomipIeEna instalacja

Tak przygotowana instalacja lokalizatora pozwala na odczyt danych z sondy paliwowe]j pojazdu.
Lokalizator mL300-can pozwala na odczyt danych z dwéch sond paliwa. Aby wykonac¢ taki odczyt
potrzebne jest specjalne wykonanie wigzki kablowej o symbolu mL300-S5-2. Mozliwe jest tez
wykonanie wigzki kablowej pozwalajacej na podtgczenie innej sondy paliwowej niz sonda S5.
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7. Instalacja lokalizatora GPS w pojezdzie (bez modutu CAN)

Aby prawidtowo zainstalowa¢ lokalizator mL300-can w pojezdzie nalezy wykona¢ nastepujace
czynnosci:

1.
2.

Rozpakowac lokalizator z opakowania transportowego

Na wystajgcy nagwintowany trzpien wystajgcy z obudowy lokalizatora nakreci¢ dostarczong
antene GSM. Czynnos¢ te nalezy wykonac ,,z czuciem” aby nie uszkodzi¢ anteny lub gniazda.
Nie nalezy uzywac¢ zbyt duzej sity. Nie nalezy tez do tej czynnosci uzywad jakichkolwiek
narzedzi.

W pojezdzie nalezy odszukac takie miejsce iw instalacji samochodowej w ktérym wystepuje
napiecie 12V na state. To znaczy, ze przewody zasilane sg z instalacji pojazdu nawet gdy
pojazd jest unieruchomiony a zamki uzbrojone.

Do takiego miejsca w instalacji nalezy podtaczy¢ dostarczong wigzke kablowa. Jezeli jest to
standardowa wigzka typu mL300-MCB-1 to nalezy czarny przewdéd podtgczy¢ do masy
pojazdu a czerwony do +12V. Pozostate dwa odizolowane kable (zielony i z6tty) nalezy
zaizolowac by nie spowodowaty zwarcia. W trakcie wykonywania tych czynnosci wigzka nie
moze by¢ potaczona z lokalizatorem.

Bardzo istotne jest miejsce zainstalowania samego lokalizatora. Poniewaz zawiera on po
obudowag antene do odbioru sygnatu z satelitéw systemu GPS, musi by¢ zainstalowany w
miejscu nie przykrytym z géry elementami metalowymi nadwozia pojazdu. Najlepszym
miejscem jest umieszczenie go pod plastikowymi elementami przedniego podszybie pojazdu
lub po prostu w przednim schowku. Mozliwe jest tez umieszczenie go pod siedzeniem, w
oparciu dowolnego fotela w pojezdzie.

Do prawidtowo podtaczonej wigzki kablowej nalezy podtgczy¢ lokalizator z pomocg gniazda
18-to stykowego.

Natychmiast po podtaczeniu lokalizator rozpoczyna prace.

Jezeli podtaczenie zostato wykonane prawidtowo to na spodzie obudowy zapali sie czerwona
lampka

Od tej chwili urzadzenie jest gotowe do pracy

8. Instalacja lokalizatora GPS w pojezdzie wraz z modutem CAN

Aby prawidtowo zainstalowac lokalizator mL300-can w pojezdzie nalezy wykonac¢ nastepujgce

czynnosci:

1. Rozpakowac lokalizator z opakowania transportowego

2. Na wystajgcy nagwintowany trzpien wystajgcy z obudowy lokalizatora nakreci¢ dostarczong
antene GSM. Czynnos¢ te nalezy wykonaé ,,z czuciem” aby nie uszkodzi¢ anteny lub gniazda.
Nie nalezy uzywac zbyt duzej sity. Nie nalezy tez do tej czynnosci uzywac jakichkolwiek
narzedzi.

3. W pojezdzie nalezy odszukac takie miejsce iw instalacji samochodowe] w ktérym wystepuje
napiecie 12V na state. To znaczy, ze przewody zasilane sg z instalacji pojazdu nawet gdy
pojazd jest unieruchomiony a zamki uzbrojone.

4. Do takiego miejsca w instalacji nalezy podtgczy¢ dostarczong wigzke kablowa. Jezeli jest to
standardowa wigzka typu mL300-MCB-1 to nalezy czarny przewéd podtgczy¢ do masy
pojazdu a czerwony do +12V.

5. Nastepnie nalezy odszukac kable szyny CAN. Instalacja CAN sktada sie z dwdch kabli. S3 to

odpowiednio CAN-L i CAN-H. Kable nalezy odszukac¢ i wyprowadzi¢ odpowiednie koricowki.
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6. Teraz nalezy wykona¢ podtaczenie szyny CAN z wigzkg mL300-MCB-1. Przewéd CAN-L
pojazdu taczymy z przewodem zielonym wigzki mL300-MCB-1. Przewdd CAN-H pojazdu
taczymy z przewodem z6ttym wigzki mL300-MCB-1.

7. Bardzo istotne jest miejsce zainstalowania samego lokalizatora. Poniewaz zawiera on po
obudowag antene do odbioru sygnatu z satelitdw systemu GPS, musi by¢ zainstalowany w
miejscu nie przykrytym z géry elementami metalowymi nadwozia pojazdu. Najlepszym
miejscem jest umieszczenie go pod plastikowymi elementami przedniego podszybie pojazdu
lub po prostu w przednim schowku. Mozliwe jest tez umieszczenie go pod siedzeniem, w
oparciu dowolnego fotela w pojezdzie.

8. Do prawidtowo podtaczonej wigzki kablowej nalezy w pierwszej kolejnosci podtgczy¢é modut
CAN-MCB za posrednictwem wtyczki 16-to stykowe;j

9. Dopiero teraz nalezy podtaczy¢ do wtyczki 18-to stykowej lokalizator mL300-can

10. Natychmiast po podtgczeniu lokalizator i modut CAN rozpoczynajg prace.

11. Jezeli podtgczenie zostato wykonane prawidtowo to na spodzie obudowy lokalizatora mL300-
can zapali sie czerwona lampka

12. Jezeli podtgczenia szyny CAN zostato wykonane prawidtowo to na spodzie obudowy modutu
CAN-MCB zapali sie czerwona lampka.

13. Od tej chwili urzadzenie jest gotowe do pracy

Widok lokalizatora mL300-can, modutu CAN-MCB pofaczonych wigzka mLSMEé;.l-
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9.Znaczenie lampek sygnalizacyjnych

Na spodzie budowy znajduja sie trzy lampki sygnalizacyjne. Sg to w kolejnosci czerwona, zielona i
76tta.

A. Czerwona lampka jest to sygnalizacja prawidtowego podtgczenia zasilania do lokalizatora.
B. Zielona lampka sygnalizuje nam stan w jakim znajduje sie modut komunikacji GSM.
C. Zoétta lampka sygnalizuje prace modutu GPS

Mozliwe stany sygnalizacyjne.

ZASILANIE — Lampka czerwona Pali sie ciggtym Swiattem Lokalizator podtaczony
prawidtowo do zasilania
ZASILANIE — Lampka czerwona Nie pali sie Brak zasilania lub zamieniona
polaryzacja przewoddéw
zasilajgcych
GSM — Lampka zielona Nie pali sie Awaria modemu — skontaktuj sie z
serwisem
GSM — Lampka zielona Btyska pojedynczym sygnatem co Modem GSM synchronizuje sie z
800 milisekund siecig telefoniczna.
GSM — Lampka zielona Btyska pojedynczym sygnatem co 3 | Prawidtowa praca modemu GSM
sekundy
GPS — Lampka z6tta Nie pali sie Brak widzialnosci satelitow GPS.
Lokalizator zainstalowany w ztym
miejscu.
GPS — Lampka z6tta Pali sie Odczyt danych z satelitéw GPS
prawidfowy

SdO *
NSO -
lisez

Q
=
®

Rozmieszczenie lampek sygnalizacyjnych na obudowie
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W trakcie normalne pracy lokalizatora sygnalizacja wyglada nastepujaco:
A. Czerwona lampka zasilania swieci sie na state
B. Zielona lampka GSM miga impulsem co 3 sekundy
C. Zéttalampka GPS pali sie na state

W takiej sytuacji lokalizator potrafi okreslié pozycje geograficzng i przesta¢ jg na serwer
WWwWw.monitoring-gps.net .
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10.Wykonanie specjalne z mozliwos$cia wymiany karty SIM

Mozliwe jest dostarczenie lokalizatora z wyprowadzonym gniazdem na karte SIM. Tego typu
rozwigzanie stosuje sie, gdy klient posiada ramowg umowe z dostawcg GSM i chce zastosowac
wtasne karty SIM do transmisji danych.

Lokalizator z mozliwoscig wymiany karty SIM.
Aby zainstalowac karte SIM nalezy:

1. Odtaczy¢ lokalizator od zasilania
2. Ustawic kare SIM zgodnie naklejka na lokalizatorze.

3. Wiozy¢ karte SIM do szczeliny w obudowie
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5. Karta jest zainstalowana

Aby wyjac karte SIM nalezy:

1. Odtaczy¢ lokalizator od zasilania
Uzywajac ptaskiego srubokreta nacisngc karte SIM znajdujaca sie w szczelinie az do

ustyszenia cichego ,,click”
3. Woysung¢ karte SIM ze szczeliny

Uwaga: Stosowana karta SIM nie moze byc¢ zabezpieczona kodem PIN.

Strona 12
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11.Wykonanie specjalne z mozliwoscia odciecia zaptonu

Mozliwe jest dostarczenie lokalizatora z wyprowadzonym wolnym stykiem ktérym mozna sterowac
za pomocg wysytanych komend SMS. Styk ten jest galwanicznie izolowany od reszty urzadzenia i
moze stuzy¢ w celu roztgczania dowolnego obwodu w pojezdzie. Styk ten posiada obcigzalnos¢ 1A
przy napieciu 30 V DC. W takim wykonaniu zestaw dostarczany jest z okablowaniem widocznym
ponizej.
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Styki sterujgce lokalizatora sg stykami NZ (normalnie zwarte). Dostarczony lokalizator nie steruje nimi
w zaden sposdb. Ponizej przedstawiono liste komend SMS jakie stuzg do sterowania stykami.

Komenda SMS Potozenie stykow Uwagi
AUTOSTOPxxxx Styki rozwarte — komenda Komenda wysytana SMS-em na numer karty SIM
powoduje rozwarcie lokalizatora. W przypadku poprawnego przyjecia
stykow tej komendy nadchodzi odpowiedz:
AUTOSTOP OK
AUTOSTARTxXxXXX Styki zwarte — komenda Komenda wysytana SMS-em na numer karty SIM
powoduje zwarcie stykow lokalizatora. W przypadku poprawnego przyjecia
tej komendy nadchodzi odpowiedz:
AUTOSTART OK
AUTOSTAN Styki bez zmiany potozenia | Komenda wysytana SMS-em na numer karty SIM
— komenda tylko odczytuje | lokalizatora. W przypadku poprawnego przyjecia
stan stykow tej komendy nadchodzi odpowiedz pozwalajgca
ocenié stan stykow:
- AutoStop OK oznacza styki rozwarte
- AutoStart OK oznacza styki zwarte

Dla komendy AUTOSTART i AUTOSTOP mozna zdefiniowac czterocyfrowe hasto. Jezeli hasto nie
zostato zdefiniowane to nalezy je pomingc¢ i wysta¢ komendy AUTOSTOP lub AUTOSTART.

Numer karty SIM zastosowanej w lokalizatorze zostanie podany mailem przez dostawce. Nalezy go
chronic¢ przed dostepem osdb niepowotanych.

Brak odpowiedzi na wystang komende nie oznacza ze nie zostata wykonana. Odpowiedzi wysytane sg
za posrednictwem sieci GPRS i to czy nadejdg uzaleznione jest od tego czy lokalizator GPS jest
potgczony z tg siecig. W celu sprawdzenia stanu stykow nalezy wystac polecenie AUTOSTAN w czasie
gdy lokalizator bedzie on-line.

Odpowiedz z lokalizatora odsytana jest na numer telefonu zdefiniowany w systemie monitoringu w
zaktadce: Obiekty > Konfiguracja obiektdw w polu , Alert wysyta¢ na telefon: 48xxxxxxxxx ,,. Nie jest
wymagane aby byt aktywny alert ruchu. Wystarczy samo zdefiniowanie numeru telefonu w tym polu.

- |
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Obiekty Lokalizacje Czujniki Zdarzenia Raporty Mapa Koszty  Inne Jestes w : Obiekty > Konfiguracja obiektdw mobilnych
Konfiguracja obiektow mobilnych Szukaj ,;.'.)x
. [k, sll)dﬂ, Czwartek, Pigtek, Sobota, Miedziela,
Ga s D h co 30 sekund,

MNazwa obiektu: Renault Laguna d #

1 .
ad 00:01 do 23:59 wlaczona.

Lokalizacja w dni tygodnia 4473, Przedkose maksymalna 130 km/h,
= Paoniedzialek:
Wrtorek: ke, érocla_. Czwartek, Piatek, Sobata, Miedzizla,
h co 30 sekund.
2 Srada: ) 7
Czwartek: ad 00:01 do 23:59 wlaczona.
73, Przedkoic maksymalna 130 km/h.
Piatek:
Sobota:
Migclziela:

W zaznaczonych dniach ad godziny :
dao gadziny:
Dane GPS odczytywane beda co 30 sek,

Dane przesylane bedg co 180 sek.

Funkcja alertu ruchu wysylana SMS-em

Czy wlaczyc alert ruchu

Alert ad godziny :

Ustawienia zbiorcze

Zapisz WSZYSTKIM aktywnym
abiektom te ustawienia

Jezeli nie zostanie zdefiniowany numer telefonu dla danego lokalizatora to odpowiedZ po wystaniu
komend AUTOSTART, AUTOSTOP i AUTOSTAN nie nadejdzie.

Uwaga: Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki wynikte z zastosowania funkcji odciecia
dowolnego obwodu w pojezdzie. Nabywca dokonuje wtasnej instalacji takiego obwodu na
wytaczng odpowiedzialnosc.
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12. Specyfikacja techniczna lokalizatora mL300-can

Modut GPS

Chipset MediaTek
Antena wew 25x25 mm
Pobdr pradu spoczynek 5 mA

Pobdr pradu ruch 40mA
Czestotliwos¢ L1

llos¢ kanatéw 51
Doktadnos¢ pozycjonowania 2,5m

Zimny stary 36 sekund
Goracy stary 1 sekunda
Procesor ARM7TDMI
Temperatura pracy -40C-+85C
Modem GSM

Zakresy pracy GSM/GPRS 900/1800/1900 MHz
Pobdr pradu 2W

GPSR Klasa 10

Stos PPP Wbudowany
CsD 14.4 kbps
Szybkos¢ GPRS 85,6 Kbps
SMS Obstuguje
Temperatura pracy -40C-+85C
Ptyta gtowna

Procesor Atmegab4l
Zasilanie 12 lub 24 V=
Sygnalizacja zasilania Czerwony LED
Sygnalizacja modemu GSM Z6tty LED
Sygnalizacja fix GPS Zielony LED
Lokalizator

Pobor pradu 240mA —-12V
Antena GSM Zewnetrzna
Wymiary 110x60x25 mm
Waga 150g
Temperatura pracy -40C-+75C
Obudowa PCV —Klasa IP20

Wejscia i wyjscia

Dane z modutu CAN-MCB Wejscie
Dane z czujnika temperatury Wejscie
Dane z sondy paliwa Wejscie x 2
Izolowane styki odciecia zaptonu Wyjscie
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